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AO (adaptive optics) 

 •波面測定 

•内部処理 

•波面補正 

•レーザーガイド星 

(c) Subaru Telescope,NAOJ 
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Robo-AO  on Palomar 1.5m 

 

Remote Telescope 

Laser Guide Star 

Compact AO 
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System 

 

波面センサ 

可変形鏡 

可視光カメラ 
EM-CCD 

1メートル 
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Laser guider 

 • 10W Rayleigh Laser 

 

• 10km上空にレーザーを集光 

 

• 望遠鏡のたわみによるポイン
ティングのズレ＆ガイド星の
揺れ 

    →内蔵のミラーで修正 
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Cameras 

可視光カメラ(EM-CCD) 赤外カメラ(InGaAs) 

• 高速撮影が可能(>30Hz) • 現時点ではEngineering Grade
で観測には使えない 
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ON-Sky AO Correction① 

回折限界 
0.08” 
0.10” 
0.12” 
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ON-Sky AO Correction② 

 

44” 
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Clones of Robo-AO 
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Summary 

• PackageとしてのLGS-AOシステムの開発 

• 1.5m級の回折限界に迫る性能 

• IR CameraのUpdate予定 

 

でもそれ、お高いんでしょう・・・？ 
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